Anexa Annl9 Specificatii pentru electromecanisme de macaz

SPECIFICATII TEHNICE PENTRU ELECTROMECANISMELE DE
MACAZ FOLOSITE DE CALEA FERATA ROMANA
Versiune 1.1 — 01.05.2013

Generalitati

In general raza macazurilor este R=300 m, dar in unele situatii raza poate fi
R=760 m sau R=1200 m.

Zavorarea exterioara a macazurilor romanesti este de tip zavor cu cleme.
Dispozitivul de zavorare exterioara este parte a macazului si trebuie sa fie
disponibil si montat pe teren. Aceastd afirmatie este valabila pentru toate
macazurile cu R>300m si TDJ-urile (R=190m) la care, insa, trebuiec sa se
livreze sistemul de prindere si fixare al electromecanismului de macaz. Pentru
toate macazurile, bara de conexiune, barele de manevrare si control cat si
sistemul de prindere si fixare al electromecanismului de macaz trebuie sa fie
parte a livrarii.

Bara de conexiune este simetric izolatda. Locul de montare al barei de manevrare
este in mijlocul barei de conexiune.

Toate macazurile si sabotii trebuie sa fie echipate cu bare de manevrare si bare
de control ca parte a livrarii.

Pentru a avea conditii egale pentru toti Ofertantii nu este obligatoriu sa se
includa in ofertd incalzirea internd si cablul de alimentare asociat. Acest aspect
este posibil sa fie negociat la semnarea contractului.

Introducerea in cale a electromecanismelor de macaz va fi programata de
comisia de verificare CFR. In aceastd perioadd de timp CFR va avea un numir
suficient de echipe pentru ajutor. Toate problemele legate de montarea
elementelor de zavorare exterioard si de ajustare traverse sunt parte a acestui
ajutor.

Noile electromecanisme de macaz trebuie sa aiba controlul intern al pozitiei
macazului §i zavorare exterioara (zavor cu cleme).

Toate electromecanismele de macaz vor fi talonabile si fard detectoare electrice
de ac externe, exceptand electromecanismele de macaz pentru inima mobila care
vor fi netalonabile.

Electromecanismele de macaz montate pe macazurile din statii trebuie sa
satisfaca conditiile uzuale tehnice, electrice si mecanice cunoscute in retelele
de cale ferata.

Electromecanismele de macaz trebuie sa satisfaca obligatoriu urmatoarele
criterii tehnice care sunt standardul caii ferate romane.

Ofertantul va furniza in oferta sa un certificat de sigurantd emis de un organism
autorizat.
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Daca intreaga conformitate cu specificatiile tehnice ale electromecanismelor de
macaz nu este suficient dovedit in certificatul de siguranta, atunci Ofertantul
va fi eliminat.

Ei trebuie sa satisfacd obligatoriu urmatoarele cerinte tehnice:

Conditii tehnice pentru electromecanisme de macaz

a) Conditii electrice
Tensiunea de alimentare: 3 x 400V / 50 Hz trifazat

Rezistenta de izolatie dintre cutia metalicad si orice parte a cablajului, fara
motor, trebuie sa fie mai mare de 5 Mohmi.

Rezistenta de izolatie dintre cutia motorului si terminalele motorului trebuie sa
fie mai mare de 2 Mohmi.

Legarea la sinda a eclectromecanismului de macaz se va realiza conform
specificatiilor CFR S.A.

Contactele de control ale electromecanismului de macaz trebuie sa fie dublate.
Numarul contactelor trebuie sd fie suficient pentru actionarea si controlul
electromecanismului de macaz.

Schema electricd a electromecanismului de macaz va fi pe 4 conductoare in
cablu.

b) Conditii mecanice

Electromecanismele de macaz trebuie sa controleze pozitiile extreme ale
macazului si sd controleze daca distanta dintre acul lipit si sind este mai mare
decat 4mm, si distanta dintre acul dezlipit §i $ind este mai mica decat 125 mm.
Electromecanismele de macaz trebuie sd fie fard zavorare internd si cuplate cu
zavorarea exterioard folosita de CFR (zavor cu cleme).

Electromecanismul de macaz trebuie sa fie talonabil, forta de talonare trebuie sa
fie cu 50% mai mare decat forta de manevrare dar nu mai mica decat 900 daN.
Forta de operare trebuie sa fie mai mare decat 500 daN.

Electromecanismele de macaz trebuie sa permitd manevrarea manuald si aceasta
actiune trebuie sa taic manevrarea electrica.

Cursa barei de actionare trebuie sa fie de 220 mm.

Barele de actionare si control trebuie sa aiba posibilitatea de modificare a
lungimii de minimum 60 mm, pentru a acoperi diferenta de instalare.

Timpul de manevrare trebuie sa fie mai mic decat 6 secunde.
Electromecanismele de macaz trebuie sd aiba frictiune de tipul limitator de
cuplu sau nu, pentru cazul in care proiectarea electricd poate conduce la
intreruperea automata a electroalimentarii dacd macazul nu se zavoraste la
6...10 secunde de la start.

¢) Conditii generale

Electromecanismele de macaz trebuie sd permitd instalarea atat pe dreapta cat si
pe stanga macazului.

Electromecanismele de macaz trebuie sd lucreze la temperaturi intre -40° C si
+70° C, si conditii meteorologice extreme.
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